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DESCRIPCION GENERAL:
1.Botén de encendido y apagado. 1

2.Ajuste de pendiente boton eje X. 1
3.Botdén manual / pendiente.
4.Indicador de manual pendiente.
5.Indicador modo ADS.

6.Boton ADS.

7.Boton de velocidad de rotacion. 3
8.Boton ajuste de pendiente en eje x+
9.Indicador de encendido.

10.Indicador de capacidad de la bateria.
11.Seleccién de angulo de escaneo.
12.Ventana salida rayo laser.

13.Teclado de control.

14.USB-C Puerto de carga.

15.Rosca 5/8" para tripode.

16.Ventana de plomada laser.
17.Compartimento de las baterias.
18.Indicador de carga de la bateria.

19. USB-C Puerto de carga de la bateria.




INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD:

Antes de utilizar este producto, lea detenidamente y cumpla con las
instrucciones de seguridad. Hacer un mal uso puede anular la
garantia.

I {ADVERTENCIA!

PRODUCTO LASER CLASE Il

CUMPLE CON 21 CFR 1040.10 AND 1040.11

Méaxima salida de potencia: <1mW

Longitud de onda:505nm-650nm

RADIACION LASER

NO MIRAR HACIA EL RAYO

NO EXPOSICION DIRECTA A LOS OJOS. IEC/EN60825-1:2014
EVITE LA VISTA CON INSTRUMENTOS OPTICOS.

ATENCION:

Lea todas las instrucciones antes de utilizar este nivel laser, No

retire ninguna etiqueta del equipo.

- Mientras el equipo esté en funcionamiento, tenga cuidado de no
exponer sus ojos directamente al rayo laser. La exposicion prolongada
a un rayo laser puede ser peligrosa para los ojos. No intente ver el
rayo laser con instrumentos 6pticos como telescopios, ya que podrian
producirse lesiones oculares graves. No desmonte ni modifique el laser
de ninguna manera, podria provocar una exposicién peligrosa a la
radiacion laser.

- No utilice el laser cerca de los nifios ni permita que los
nifios lo utilicen. Podrian producirse lesiones oculares graves.

- La exposicion al rayo laser de clase Il se considera segura para un
méximo de 2 segundos. Los reflejos de los parpados normalmente
proporcionan una proteccion adecuada.

- La siguiente etiqueta impresa se coloca en el equipo para informar sobre

la clase de laser para su seguridad.



LASER RADIATION DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS Il < TmW
LASER WAVELENGTH: 635NM

(€ ZQE

Guia de usuario, mantenimiento y cuidado:

- Cuando no esté en uso, apague el equipo.

- El nivel laser se calibra y se sella en el laboratorio con la precision
especificada.

- Se recomienda verificar la precision antes de su primer uso y verificaciones
periédicas durante el uso futuro.

-No toque las ventanas de cristal, podria
dejar huellas y afectar a su rendimiento.

- No almacene el nivel laser bajo la luz solar directa ni la exponga a altas
temperaturas. La carcasa y algunas piezas internas de plastico podrian

deformarse a altas temperaturas.

- Las piezas de plastico exteriores pueden limpiarse con un pafio
himedo, nunca utilice disolventes, Utilice un pafio seco para eliminar la
humedad del laser antes de guardarlo. Guarde el nivel laser en su maleta
cuando no esté en uso. Si lo almacena por tiempo prolongado, retire las

baterias.
- No deseche este producto en la basura doméstica, recicle de acuerdo a

las disposiciones locales segn la directiva RAEE.



CARGA Y SEGURIDAD DE LA BATERIA:

Por favor lea atentamente y cumpla con las instrucciones de seguridad
y atencion de la bateria antes de cargarla.

No leer y seguir puede provocar lesiones personales, incendios y dafios
a la propiedad si la bateria se carga y/o usa incorrectamente.

Precauciones de carga:

- Utilice el cargador proporcionado por el fabricante.

- Cada tiempo de carga es de aproximadamente 4 horas, pero
no mas de 24 horas.

-Cérguelo en 24 horas cuando la bateria esté muy baja y el equipo se apague
por falta de bateria.

- La mejor temperatura de carga: 0°Ca 20°(32°F-68°F)

-Si la bateria de litio no se utiliza durante un tiempo prolongado, carguela
cada 3 meses, cada tiempo de carga no sera menor de 6 horas.

NOTA:

- La bateria se puede cargar directamente en lugar de cargarse con
introducida en el nivel laser

-El nivel laser no puede funcionar mientras este enchufado a la
corriente y sin la bateria.

Indicador de bateria (18)
- Durante la carga el indicador se iluminara en rojo.

- Cuando se complete la carga el indicador de bateria se
iluminara en azul.

Seguridad de la bateria:
- NO HAGA CORTOCIRCUITO. Los cortocircuitos pueden provocar

incendios y lesiones. No cargue sin supervision.



- No desmonte ni modifique la bateria.

- Mantenga la bateria alejada de nifios y mascotas.

- Suspenda inmediatamente el uso de la bateria si la bateria se vuelve
anormal/deforma o emite un olor inusual, se caliente etc. Contacte con el
fabricante para reemplazarla.

- Nunca cargue ni almacene las baterias dentro del vehiculo. Las
temperaturas extremas pueden encender la bateria y provocar un incendio.
- No coloque la bateria en recipientes de alta presion,
hornos microondas o utensilios de cocina de induccién.

- No transporte ni guarde las baterias junto con horquillas,
collares y otros objetos metélicos.

-En caso de explosién de la piel (electrolitos de la bateria), enjuaguela
con agua inmediatamente. Si se produce exposicién en los ojos,
enjuaguelos con agua durante 15 minutos y busque atenciéon médica
urgente.



MANEJO DEL EQUIPO

Instalacién de la bateria
PASO 1: Gire en sentido anti horario

como se muestra en la imagen y abra
el compartimento de la bateria.
PASO 2: Instale la bateria y gire en
el sentido de las agujas del reloj para
cerrar el compartimento.

ENCENDIDO/ APAGADO

- Presione el botén 1 para activar la nivelacién automética de forma
predeterminada. El indicador de encendido (9) se iluminara.

- Presione nuevamente el botén 1 para apagar el instrumento. El
indicador de encendido se apagara. Nota: después de encenderlo, el
nivel actual de la bateria se mostrara en el indicador de encendido
(10) con un indicador entre el 1y el 3.



Modo de nivelacion automatica
- Pulse la Tecla de encendido para activar la funcion de nivelacion

automética. La nivelacién tarda unos 15 segundos.

-El médulo laser girara a una velocidad de 600 rpm de forma
predeterminada.

- El indicador (4) y los rayos parpadearan juntos si el instrumento
se coloca incorrectamente o si la pendiente del instrumento excede
el rango (+/-5%). Ajuste la posicion o el angulo del instrumento.
Nota: cuando utilice el modo de nivelacién automatica, coloque este
instrumento sobre una superficie nivelada.

Rotacion
Pulse la Tecla 7 para controlar la velocidad de giro del médulo

laser.
Presione el boton 7 repetidamente, la velocidad de giro del laser
cambiara de la siguiente forma: 0—300—600—0 rpm.

Modo de escaneo
Paso I: Pulse el botén 11 para cambiar la velocidad de giro a O rpm.

Paso 2: Pulse el bot6n 11 repetidamente, el angulo de escaneo
aumentara y cambiara continuamente de la siguiente manera:0°—
10°—>45°-90°— 180°—0° . Nota: El receptor no puede captar el
rayo laser cuando estd en modo escaneo.



Ajuste de pendiente
Cuando el equipo esta en posicion para el escaneo horizontal, se

puede configurar la pendiente del eje X y del eje Y.

Presione el botén 3, el instrumento ingresa en el modo de
nivelacién manual. El indicador (4) se iluminara.

(1) Pendiente del eje X

a. Apunte el eje X1 en direccion de la pendiente requerida y luego
ajuste.

Y2
X1

X2

Y1
b. Pulse el boton hacia la izquierda o derecha para mover el rayo

laser hacia arriba o hacia abajo.

(2) Salir del modo ajuste de pendiente

Pulse de nuevo el botén 3. El instrumento saldra del modo ajuste
de pendiente y se autonivelar4 nuevamente. El indicador (4) se
apagara.

Nota: La pendiente del eje Y y la pendiente en ambos ejes X e Y se
pueden configurar mediante el control remoto.

Sistema Automatico de desplazamiento (ADS)
- Si la unidad esta funcionando en modo de autonivelacion,

presione el botén ADS (6) en la parte frontal del laser.

-Una vez activado, el LED verde (5) parpadeara rapidamente primero,
luego dejara de parpadear y ahora ADS esta encendido



- Por ejemplo, si el equipo se golpea o le da una rafaga de viento, el
prisma del laser dejara de girar y el LED ADS verde (5) parpadeara
lentamente para mostrar una condicién de alarma. Comprueba que
tu nivel no ha cambiado y que todo esta bien. Presione el botén ADS
nuevamente y el laser se restablecera al nivel AUTO.

-Esta funcion se utiliza para alertar a los usuarios que el laser ha
sido alterado. Si este modo no se ha activado y el laser se mueve de
alguna forma, es posible que, aunque se seguira emitiendo un nivel
de referencia, esté a una altura diferente que antes.

Nota: La funcién ADS no puede ser activada cuando esta en modo
manual haciendo pendientes.

Nivelacién vertical
- Coloque la unidad en el soporte posterior sobre una superficie firme

y nivelada. El soporte se encuentra en el lado opuesto del teclado.

- Pulse el botén (1), y la unidad se encendera y comenzara a
automaticamente a autonivelarse verticalmente. Este proceso tarda
unos 15 segundos. Cuando el proceso de nivelacion se haya
completado, el laser comenzara a girar a 600rpm por defecto,
indicando un punto de referencia nivelado verticalmente.

Nota: No es necesario nivelar la superficie de forma independiente,
pero si es necesario que se encuentre dentro de un margen de +5
grados de la horizontal verdadera.



CONTROL REMOTO

Descripcion General

1.lindicador

2.Seleccion de velocidad de giro
3.Modo Manual/Pendiente
4.Modo escaneo

5.Giro en sentido antihorario
6.Giro en sentido horario

7. Pendiente manual ejes X e Y

Funciones

A.Rotacién continua
Pulse el botén 2 para controlar la velocidad de giro del nivel laser.

Pulse el botdn repetidamente, la velocidad de giro del cabezal laser
aumentara continuamente de la siguiente manera: 0—~300—600—
Or.p.m.

B. Sentido de la rotacion

Pulse el botdn 2 para cambiar la velocidad de rotacién a 0 rpm.
Pulse el boton 6, el rayo laser se movera en sentido de las agujas del
reloj. Presione el bot6n 5, el rayo laser se movera en sentido
antihorario.

C. Modo escaneo

Paso |: Pulse el boton 2 para cambiar la velocidad de giro a 0 rpm.
Paso 2: Pulse el botén 4 repetidamente, el &ngulo de escaneo
cambiara continuamente de la siguiente manera :0°— 10°—>45°—90°
— 180°—0°.



Nota:

- Es posible pulsar el botén C o girar la posicion del

prisma laser en sentido horario o antihorario.

-El Detector no puede captar el rayo Laser cuando esta en modo exploracién.

D. Ajuste de pendiente
Pulse el botén, el instrumento ingresa al modo de nivelacion manual.

(1) Pendiente eje X.
a. Apunte el eje X1 en la direccion de la pendiente requerida y luego

ajuste.

Y2
X1

X2

Y1

b.Presione el boton para mover el rayo laser hacia arriba o hacia
abajo.

(2) Pendiente eje .

a.-Apunte el eje Y1 en la direccién de la pendiente requerida y luego
ajuste.

b.Presione el botdn para mover el rayo laser hacia arriba o hacia
abajo.

(3) Pendiente de ambos ejes X e Y

Proceda como se indica arriba, pero utilice los cuatro botones de
flecha segiin sea necesario.

(4) Salir del modo ajuste de pendiente

. 3 . )
Pulse el boton 3 nuevamente y saldra del modo pendiente y se
autonivelara nuevamente.



RECEPTOR

A. Fuente de alimentacion.
- El receptor funciona 4 pilas alcalinas de 1,5V AAA.

- Retire la tapa de la bateria, inserte las baterias segun la polaridad y
Vuelva a colocar la tapa.

B. Montaje del soporte.

- Inserte el tornillo del soporte en la rosca del soporte.

- Gire la tuerca hasta que el soporte quede totalmente fijo.

C. Funcionamiento del receptor

-Encienda el receptor pulsando el boton [.] .el altavoz emitird un
pitido una vez indicando que el instrumento esta funcionando.

-Para apagar /encender el altavoz pulse el boton.

-La pantalla LCD mostrara el nivel de la bateria, e'huudo de deteccion
y la funcién del altavoz.

- Para cambiar entre modo grueso y fino, pulse el boton

Mueva el receptor hacia la trayectoria del rayo laser. @

- Mantenga el receptor en posicion vertical para haces horizontales.
Gire el receptor 90° para haces verticales.

Las flechas de direccion o la linea de nivel en la pantalla LCD indicaran
la posicién del rayo laser. El detector emitird un pitido continuo una vez
localizada la posicion de nivel cuando el altavoz esté activado
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Tipo de laser Rayo verde Rayo rojo
Longiud de onda laser 505-520nm 635-650nm
Clase de laser Class 2(IEC/EN60825-1/2014),<1mW
Fuente de luz Diodo laser

Precision horizontal

+3mm at 30m(x1/8 in at 100ft)

Rango de nivelacion

+5°

Rango de trabajo (Radio) 60m 40m
Rango de trabajo con
receptor (Diametro) 600m 550m

Velocidad de rotacién

0,300,600 rpm

Angulo de escaneo

0°,10°,45°,90°,180°

Rango de ajuste pendiente

+5°(Bi-direccional)

Distancia control remoto

Aproximadamente 30m

Temperatura de trabajo

0°C--50°C(-4°F--104°F)

Fuente de alimentacion B?%‘ﬁ;&fﬂ% E_T\E/’/”;Gdne] Al\iﬂo
Horas de trabajo continuo 18 horas 25 horas
Impermeabilidad P65

Tipo de rosca 5/8"-11

Dimensiones

245(L)x200(W)x177(H)mm

Peso

1.54kg




COMPROBACION DE LA CALIBRACION:

La temperatura ambiente tiene mucha influencia, especialmente las
diferencias de temperatura que se producen desde el suelo hacia
arriba pueden desviar el rayo laser. Las desviaciones desempefian
un papel en la distancia de medicién de aproximadamente 20 my
pueden alcanzar facilmente de dos a cuatro veces la desviacién a
100m. Debido a que la mayor diferencia en las capas de
temperatura se produce cerca del suelo, el instrumento siempre
debe montarse en un tripode al medir distancias superiores a 20m.
Si es posible, instale el tripode en el centro del area de trabajo.

Comprobacién de la precision de la nivelacion / calibracion
Ademés de las influencias exteriores, también las influencias

especificas del dispositivo (como golpes fuertes o caidas) pueden
provocar desviaciones. Por lo tanto, verifique la precision del
instrumento cada vez antes de comenzar a trabajar. Para la
verificacion se requiere una distancia de medicion libre de 30m
sobre una superficie firme. Se debe realizar una medicion inversa en
ambos ejes X e Y por cada lado, 4 mediciones completas.
- Monte el instrumento en posicién horizontal sobre un tripode o
coléquelo en una superficie firme y nivelada cerca de la pared.
Encienda el instrumento, coloque el eje X para apuntar a una pared
o placa objetivo.

A—p H1

I« 100-ft(30m) R



- Después de la nivelacion, marque el centro del rayo laser en la
pared (punto H1).

- Gire el instrumento 180°, deje que se nivele y vuelva a marcar
el punto central del rayo laser en la pared (punto H2).

;)j- X2 —p  — 11
................ i&.“-— b H2
D

{ 3

e———100-ft(30m) ——

- La diferencia D de ambos puntos marcados H1y H2 en la
pared es la desviacién real del instrumento para el eje medido.
El valor de D (desviacion) debe ser inferior a 6 mm.

- Repetir el proceso de medicién para el eje Y. Coloque el eje Y
para apuntar a una pared o placa objetivo.

—>p H1

le 100-ft(30m) E



-Después de la nivelacion, marque el centro del rayo laser en la
pared (punto H1)

-Gire el instrumento 180°, deje que se nivele y marque el punto
central del rayo laser en la pared (punto H2).

180°
== Y2 _)' .*—. H1

F H2

100-ft(30m)

- La diferencia D de ambos puntos marcados H1y H2 en la
pared es la desviacion real del instrumento para el eje medido.
El valor de D (desviacion) debe ser inferior a 6 mm.
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